JP1- LIGA/DESLIGA

BEACON- JP2- JUMPER EM 1 E 2 BEACON INATIVO
JP2- JUMPER EM 2 E 3 BEACON ATIVO
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MONITOR= JUMPER 3 EM 1 E 2,

UTILIZA A BATERIA

JUMPER 3 EM 2 E 3, UTILIZA A FONTE DO QRP
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