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Os numeros entre parenteses, referem-se ao
receptor.
O microprocessador deverd ser usado conforme sua
utilizagdo, se para receptor somente, deverd usar
PIC16F84A e se for usar como transceptor, deverd
usar PIC16F628A. Cada microprocessador deverd
estar gravado com o programa apropriado.
No caso de transceptor, a chave CH1 ndo serd usada, pois vird
uma tensdo para o pino 13, através de relé.
PLL 2M(TX 2m ou TRX 2m)
Original PY2EAJ Euclides
Drawn by PY2MG Gomes
Rev |ID
0 PLL2M
Date: 20 Margo 2008|Page: 1 of 1

4

5




