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A jelzett napon és helyen öt fővel kezdtük meg a délelőtti órákban, a T210-es szaktanteremben az alábbiakban 

leírt feladatok elvégzését. 
 
Nagy érdeklődéssel bontottuk ki a dobozokból, a különböző egységeket, mechanikai és elektromos alkatrészeket, ekkor 
még sok ismeretlen egységeket láttunk. Az összeszerelést a használati és szerelési útmutató szerint kellett összeszerelni, 
ami angol nyelvű volt, de  képeket is tartalmazott. Előzőleg már korábban összeszerelt kész robot kocsiról is 
megnézhettük, mit hova kell tenni. Azonban így is nehézkesen indult az összeszerelés, mert nem tudtuk, hogy mit 
milyen irányba kell felhelyezni. 
 
Első fő feladat a mechanikai összeszerelés: 
Először a két szervomotor rögzítését kellett megoldani az alapvázhoz csavarokkal, csavarhúzó 
használatával, majd a kerekek felszerelését a tengelyre. Ezek a motorok fogják hajtani a kisautó baloldali és jobboldali 
kerekeit. Hátul a kocsi vázon középen csak egy görgőt kellett felszerelni. 
 
A kocsi tájékozódásához most ultrahangszenzort használtunk, amelyet szintén szervomotor mozgat, ezt a kocsi elejére 
szereltük fel. Az alapváz aljára az elemtartó lett felszerelve, az alváz felső oldalára a BASIC Stamp2 vezérlő modult 
kellett rögzíteni. A három motor vezetékeit csatlakoztattuk a vezérlő egységhez. 
 
Második fő feladat a programozás: 
A számítógépen elindítottuk a BASIC Stamp programozásához a fejlesztő programot, majd egy USB kábel lett 
csatlakoztatva a PC és a robot kocsihoz.  
 
Első lépésként egy egyszerű kis programot kellett írni, amitől a robot előre haladt egy bizonyos ideig majd elfordult 
valamelyik irányba 90 fokot. Az ultrahangos érzékelőt is beprogramoztuk, amivel már „látott a robot”. Építettünk egy 
akadálypályát, amin teszteltük az ultrahangos érzékelő milyen távolságról képes észrevenni az akadályokat. Az 
érzékenysége 10-200cm között, biztonságosan észrevette az akadályokat. 
 
 

Tanulság 
Felejthetetlen élmény volt, talán eddig a legérdekesebb projektünk, amibe belekezdünk az iskolában. A BASIC 
programozás eleinte nehézkes érthetetlennek tűnő folyamat volt, de egy pici odafigyeléssel megértethető a 
programozási nyelv.  
 
A programozás alatt megtanultuk, hogyan kell egy szervomotort működtetni,  egy szenzorra hogyan kell programot írni. 
A projekt lehetővé tette, hogy az iskolában egy valós játék robotot programozzunk, és megtapasztaljuk, hogy bizonyos 
hibákat hogyan tudunk megoldani. Szakmailag fejlesztette az összeszerelő képességemet, logikai gondolkodásomat, 
Kreativitásomat. 
 
Volt, hogy szabad utat kapott a fantáziánk és akkor elkezdtünk játszani a robotokkal. Egymás elé állítottunk kettőt és a 
programba bele írtuk, hogy ha érzékeli, hogy közel van hozzá valamilyen tárgy, akkor elkezdjen tolatni, ebből nagyon 
érdekes dolog született röhögtünk is rajta rendesen.  Számomra nagyon érdekes volt, mindig is érdekelt a robot 
technika. Őszintén bevallom, hogy ez a project foglalt le a legjobban mivel az alapoktól kezdve mi szereltük össze a 
robotot majd mi is programoztuk be. Nagyon tetszett ez a kis projekt örülnék neki, ha több ilyen hasonló projektek 
lennének. 
 
Játékosabban ismerhettük meg a szenzor technikát és működésüket nagyon élveztem amikor a robottal foglalkozhattam 
többet kéne használni az oktatás területén és ehhez hasonló eszközöket kellene tanítani a fiatalságnak, hogy az 
érdeklődésük mindig meg maradjon, nem pedig az elavult technikákkal amik nem érdekesek vagy hamar meg unhatóak. 
Sajnos az iskolában nem a legmodernebbek az eszközök. Számomra érdekes volt a projekt, amit Domokos Imre tanár úr 
rendkívüli odaadással tanított meg nekünk. 
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