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A jelzett napon és helyen diviel kezdtik meg a déléti 6rdkban, a T210-es szaktanteremben az alabdnakb
leirt feladatok elvégzését.

Nagy érdekddéssel bontottuk ki a dobozokbdl, a kilonbégységeket, mechanikai és elektromos alkatrészelkatr
még sok ismeretlen egységeket lattunk. Az dsszelgatia hasznalati és szerelési Utmutatd szellisttkiéssszeszerelni,
ami angol nyeli volt, de képeket is tartalmazottSESleg mar korabban 6sszeszerelt kész robot kocsirdl i
megnézhettiik, mit hova kell tenni. Azonban igyebézkesen indult az 6sszeszerelés, mert nem tudigl, mit
milyen iranyba kell felhelyezni.

Elsé fé feladat a mechanikai 6sszeszerelés:

Elészor a két szervomotor rogzitését kellett megoldaralapvazhoz csavarokkal, csavarhizo

hasznalataval, majd a kerekek felszerelését alygrg&zek a motorok fogjak hajtani a kisautd baddil és jobboldali
kerekeit. Hatul a kocsi vazon kézépen csak egyddegllett felszerelni.

A kocsi tdjékozédasadhoz most ultrahangszenzoriddtsimk, amelyet szintén szervomotor mozgat, daxtcsi elejére
szereltik fel. Az alapvaz aljara az elemtartéfidtizerelve, az alvaz féloldalara a BASIC Stamp2 vez&rhodult
kellett rogziteni. A harom motor vezetékeit csatlaattuk a vezéslegységhez.

Mésodik fé feladat a programozas:
A szamitogépen elinditottuk a BASIC Stamp prografséhoz a fejlesZtprogramot, majd egy USB kabel lett
csatlakoztatva a PC és a robot kocsihoz.

Els5 lépésként egy egyszekis programot kellett irni, andit a robot ebre haladt egy bizonyos ideig majd elfordult
valamelyik iranyba 90 fokot. Az ultrahangos érzéke beprogramoztuk, amivel mar ,latott a robothitettiink egy
akadalypalyat, amin teszteltiik az ultrahangos @lgé&kilyen tavolsagrol képes észrevenni az akadaly@dat
érzékenysége 10-200cm kozott, biztonsagosan éstaezeakadalyokat.

Tanulsag
Felejthetetlen élmény volt, talan eddig a legérdeké projektiink, amibe belekezdiink az iskolabaBASIC
programozas eleinte nehézkes érthetetlenir@kfolyamat volt, de egy pici odafigyeléssel megémét a
programozasi nyelv.

A programozés alatt megtanultuk, hogyan kell egynsamotort nfikddtetni, egy szenzorra hogyan kell programot irni
A projekt lehetvé tette, hogy az iskolaban egy valGs jaték robmtogjiramozzunk, és megtapasztaljuk, hogy bizonyos
hibakat hogyan tudunk megoldani. Szakmailag fejatz az 6sszeszesetépességemet, logikai gondolkodasomat,
Kreativitasomat.

Volt, hogy szabad utat kapott a fantaziank és akKarzdtiink jatszani a robotokkal. Egymas eléditlink ketbt és a
programba bele irtuk, hogy ha érzékeli, hogy kéael hozza valamilyen targy, akkor elkezdjen tolagbidl nagyon
érdekes dolog sziiletett réhogtiink is rajta rendeSaamomra nagyon érdekes volt, mindig is érdekedtot
technika.Oszintén bevallom, hogy ez a project foglalt legjdbban mivel az alapoktdl kezdve mi szereltiik 65z
robotot majd mi is programoztuk be. Nagyon tetszeth kis projekt 6ruilnék neki, ha tébb ilyen hdégmojektek
lennének.

Jatékosabban ismerhettik meg a szenzor technikailéxiésiiket nagyon élveztem amikor a robottal foglatiattam
tobbet kéne hasznalni az oktatas teriletén és dtasemlé eszkdzoket kellene tanitani a fiatalsagmadyy az
érdekbdésiik mindig meg maradjon, nem pedig az elavuftriéékkal amik nem érdekesek vagy hamar meg unkatéa
Sajnos az iskolaban nem a legmodernebbek az edzkdzémomra érdekes volt a projekt, amit Domoka=® l@anar Gr
rendkiviili odaadassal tanitott meg nekink.
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