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TIM Datalogger — Bedienung und erste Erfahrungen

Die neue u-Blox Firmware Verson E (UBX1.2SS1 EO010) ewetet die Funktionaitdt des
TIM durch ene lesungsstarke Loggefunktion. Diese Loggerfunktion it unabhéngig vom
,GPS-Empfanger”. Der bidang nicht benutzte HashSpeicher wird fir diese Funktion
bereitgestdlt. Durch umfangreiche Filter und Daenkompresson kodnnen mehr as 100000 (1)
Aufzeichnungen getétigt werden. Bel ener Loggerate von zB. 10 Sekunden konnten aso
Posdtionsdaten bis zu 11,6 Tagen aufgezeichnet werden. Die Loggerfunktion kann man
natirlich auch ohne PDA nutzen.

Aufgezeichnet werden  konnen  dle  wichtigen  Informationen  wie  Pogtionsdaten,
Geschwindigkeit, Zet und Hohe etc. sowie zusdtzlich noch 4 sog. GPIOs. Diese kdnnen
beiebige extene Quelen haben und auch ihrersaits be Anderung des Zustandes einen
Einrag im Logger ezwingen, zB. fir Event-Buttom. Eine genaue Beschrelbung der
EingdIimdglichkeiten ist in der u-Blox Dokumentation GPS.G2- SW-02015.pdf zu finden.

Permanente Eingelungen die auch nach enem Reset giltig sind, konnen mit dem PFW-
Update Tool ausgewdhlt und eingestellt werden. Mit dem uwBlox Tool LOGGER2.EXE
lassen sch temporére Eingdlungen tétigen und die gdoggten Daen audesen. Dabel kdnnen
die ausgelesen Daten in verschieden Formaten abgespeichert werden. Z.B. wieder s NMEA
Rekords in einer Textdatel, die dann mit enem geeigneten Programm vom PC aus wieder
yausgesendet® werden konnen, sodass man dann im ,,Schnelldurchgang® die aufgezechnet
Route in die benutzen Karten Ubetragen bekommt. Oder man erzeugt direkt en
entsprechendes Overlay File durch geeignete Software.

Praktische Erfahrungen der ersten Nutzungsver suche:

Als ewas unhandlich ewies sch die Benutzung das LOGGER2 Tools. Da es ausschlieldich
im SIRF mode funktioniert, muss man vor der Benutzung den TIM mit dem Tool uCENTER
in den SIRF Mode schalten und hinterher wieder zuriick in den NMEA Mode. Hier wére es
wilnschenswvert automatisch oder per Kommando die aktudlen  Eingdlungen auszulesen,
dann wenn ndtig in den SIRF Mode zu schdten, den Loggerinhdt downzuloaden, um
anschliefend wieder die ursoringlichen Eingdlungen herzugdlen. Vidleicht I&st sch
Blox dazu noch tiberreden! (oder der Verfasser hat diese Mdglichkeiten noch nicht gefunden).

Zum nechtréglichen Dardelen der aufgezeichneten Podtionen der ersten Versuche, wurden
die Geogrid Karten TOPS0 und dessen Viewer benutzt. Da kein passendes Tool zum direkten
Ergdlen der Overlay Datelen vorhanden war, wurde dazu Programm NMEATOOL+
(http://nmeatool.nmea2000.def) auf einem Notebook inddliert, der ds GPS-Empfangerersatz
die Daten zum Desktop PC via RS232 liefern sollte. Es gibt sScher noch andere intdligentere
Methoden um Overlays fir MapViewer zu generieren, aber das sollte nicht Hauptzweck der
ersten Versuche sain.

Da der Geogrid Viewer nur mit besimmten NMEA-0183 Records arbeiten kann, wurde
zunéchst ds Ausgabeformat des Tools LOGGER2 das Format GGA gewahlt und en
entsprechendes .TXT File erzeugt. Mit diesem Datensatz konnte dann die aufgezeichnete
Route ganz schndl und einwandfrel dargestellt werden.




Als weitere Ausgabeformat konnen auch noch andere NMEA Rekordtypen und Text gewahit
werden, aus denen dann Tools eine Waeiterverarbeitung vornehmen konnen.

Inzwischen i ein unter DOS lauffahiges Program verflgbar, das aus dem TEXT Format en
Overlay fur den GeogridViewer erzeugen kann.

Fazit:

Die Loggefunktion is ene hervorragende Ergdnzung der ohnehin schon ausgezeichneten
Eigenschaften des TIM. Dadurch  edffnren  dch  e@ne  Menge von  neuen
Anwendungsmoglichkeiten. Der TIM kann ohne zusiizliche Hardware und Kosten Uberdl da
eingesetzt werden, wo im nachhinein der zurlickgelegte Weg (oder dessen Protokollierung),
von Personen, Tieren, Fahrzeugen dler Art und anderen beweglichen Gegenstdnden ndtig
oder erwinscht i<t.

Und das dles quas kostenlos!

Beispid aus der u-Blox Dokumentation:

Log every 50 meters if the vehicle moves with velocity less than 25 kmvh (7 mys).
Log every two seconds if the vehicle moves between 25 krn/h (7 mfs) and 50 kmmvh (14 mis).
Log every second if the vehicle drives with more than 50 kmv/h (14 m/s).

T min T max D min D _max V_min V_max
[s] [s] [m] [m] [m/s] [m/s]
Tracking rental cars 2 0 0 50 7 14
Table 6-8: Settings for real example
The following lines show an extract of a hexadecimal durmp of the file saved in binary format.
ARRAACOR agng 2 & FOEA 0041 6806 D009 DOES 0047 SE Ah.ivvew..3
A2 R T

The following lines show an extract of the data saved as a tabular text:
FIX_Type |[Fi DGP% WHO TOvY DTOW  |Time Dade Decel X [Decef ¥V |Decef 7 (Ecef X [Ecef ¥ |Ecefl 2 |Speed [Losgitudd Latibude |(Adtiiede
FIL FULL |30+ Mo 1d5]  SEI3EL of 1205031 | 35065003 [1] 0| AZF6470( GR45EDE| 4ER3743 D| .585215| 47 IBE2G 55
FE_MCL |20 Mo la5]  ZE07ER 1445] 1249306] TR0 HiE| =] -0 4ZBRERd|  BaSEMS| 45RO 0f 3.563532] 47 JEMSS 1]
Fr_IMCT [0 Mo I 20| 12333%] 0E0RE0 00 -22H 200] AZEEXd|  BaSEIS] 465000 0 9.5655E0] 47 26637 G231
FE NG |50 Hi 145|105 0 123806] D60EL02 -18 171 ] I T T 0] 356721 47 JBE17 ]
FE INCM |30+ Ha 145] 91152 E3| 123653 DaUa 00 14 32 -12| 42E6362) BASEID| 45ETTE 25| 9.669212| 47 26583 530
FIE_INCM |20+ Ho 145] 91154 2 123801 ] 060652002 2 7 &| 4ZFE3E4| BASESE| 4555773 35| EG5343| 47 26591 25
FIL INCM |30+ Mo 145 81156 2| 12380 06Te2002 4 21 -7| AZEGI6E| BASESY| 456IPEG 42| 8.563657 | 47 J6EE2 536
FIZ_IMCH 30+ Mo 145) 115G 2| 123805 060AS00 4 ] A| 4266772 EB45EED| 4655753 44 4.5633E8| 47 IEET2 237
FEL_IMCM |30+ Mo 145]  F911ED| 2| 123907 | 060EST02 2 fris] A| A7 GRE0G| 4EESTA0 dd| A SRAJEG| 47 JEER 16
FE_IMCI |30+ Ha 145 20116 A 1235|6000 2 24/ 4| 42E637E|  B45SET| 4653744 A4[ 8565556 47 JEEST 525
FE MG [0+ Hi A TR i IFEER R T -1 2 40| AZEGIYG|  BARDET| JESTTE ] 2 = EFE]
FEINCM [30+ Hi 15| =911EE| 2| 123213] 06MREI02 -2 24 -] A7PRITI| BASSFS| 4GRS 43) 3.570279) 47 Jesdd a2
FIEINCM |20+ Mo 145] 911EE| 2| 123815] 06052002 -1 ] -] AZERITZ| EA4SPOE| 5E3731 42| 3.670532) 47 JEE4A 220,
FIELINCM |30+ No 145] 391170 A 123517 | 060ES003 -2 £ -] AERIF0(  BAGORN| dEESTAV 37| A.57T08.5) 47 JBE 1B
FIZ_IHCH |30+ Ho 145] 31172 2 1238139] 08065007 -1 16 - 4ZEE360| B4E0GE| 4855723 JE[ 4.571034| 47 JEEH S1E|
FEL_IMCH |30+ Mo 1d5]  =9117H| Gl 123535| J650ES003 -4 40 -7| AZERIER| R4EOFE| 48RS JE| A.&T15E5| 47 JEE53 12
FE_IMC |20+ Ho AE= IETRE 13] 123593] e0Re002 -1 E] 2] ABRI04|  BaRCES| 4655744 20 A.5T1316] 47 26577 EIEl
FL_IMCR |20+ Hi = T 0] 123543] 060RE0T -6 =12 H) ARGME[  GaS0FY) 650G 16] B57I73] 47 26635 912
FE NG |50+ Hiy i TP 0] 123859 0506500 36 4 ] I T e T 17] B5T17E5] 47 2BET1 FE]
FE INCM |50+ Ha 145] =122 11] 12.40039) D660 -ar -12) | A2E6215] BI6DED| 45& 860 16| 9.671651] 47 2572 15
FI INCM |30+ Ho 145]  =\133E) 16| 124035 0606002 -3B) 14 36| ATEGI7T| EBJGDME| JAESEOR i3] 8 &71545) 47 JERA 515
FIL_INCM |30+ Ho 145 381249 1) 12403 O6Ta2002 -3E| -18) 31| 476141 BSRDRE| 48EZET 1B| B8.571378) 47 26812 12
FE_IMCH |30+ Mo 145]  =Z913ED| 1] 124047 | 0GNAS003 -3 -1 3d| 4ZEG105) A4GD0E| 4657561 1E| A.5711E6| 47 J6E53 A1l
FELIMGT |20+ Mo AE=] T 1] 12A053 | D6ReI0 -3E| 21 9| AZBEED|  GanDE| 45505 16| 9.5T0HEG] 47 2EE04 05

Table 6-9: Logged data as tabular text

When the car had a velocity of 40 kmv/h the datalogger did every two seconds a position fix. When the car was
moving with less than 25 kmvh the datalogger did a position fix every 50 meters.




