
LoopControl

Edi Bosshard, HB9MTN



• Magnet-Loop Antennen

• Berechnungsprogramm 

• Schrittmotor-Steuerung

• Diskussion jederzeit!

Was passiert heute Abend?



HB9BGG 20m Magnet-Loop

16.08.07



HB9BGG 20m Magnet-Loop



HB9BGG 20m Magnet-Loop



80m Magnet-Loop



80m Magnet-Loop Steuerung



160m Magnet-Loop



Polarisation?



6m Magnet-Loop



20m - 10m Magnet-Loop



20m - 10m Magnet-Loop



20m - 10m Magnet-Loop



HB9MTN/“MM“



09.07.07, 07.05 UT, 20m, V5/HB9PHJ, IC740, 80W, 51/41

15.07.07, 16.07 UT, 20m, DH3RB/P (Sylt), FT817, 4W, 59/54



0.66/22



Magnet Loop Rechner

http://www.user.fh-stralsund.de/~dl0hst/magnetlooprechner.htm



Magnet-Loop mit Schrittmotor-Steuerung



• Loop über PC steuerbar
• Loop durch TRX steuerbar
• Anschlüsse: LPT / RS232 / USB
• Eichung für beliebige Loops
• Eichung für beliebige Schrittmotoren
• Abstimmgeschwindigkeit wählbar
• Rückwärtsschleife wählbar

LoopControl Software
Anforderungen



Software im manuellen Modus



Software im automatischen Modus



Software im Setup-Modus



Omni-Rig Engine



Omni-Rig Engine



SteppIR Contoller, gleiche Funktionen!



Schrittmotor Interface

Kemo M109 Schrittmotor-Interface 6 Pin

http://www.kemo-electronic.de/de/module/m109/index.htm



Centronics / RS232

Centronics Pegel

Logisch 0 +0 V bis +0.8 V

Logisch 1 +2 V bis +5 V

RS232 Pegel (Leerlauf)

Zustand 1 -15 V bis –3 V

Zustand 2 +3 V bis +15 V



LED zur Pegelanpassung

+3 bis +15 V

-15 bis -3 V

+2.5 ... +4V 

0 V

LED V   +2.5 ... +4 VF



Centronics – RS232  Interface



Centronics – RS232 - USB



Schema



Software live demonstrieren



Tandem-Drehko


